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ALL CALCULATIONS FERFCRHED 8Y BURRCIGHS ELECTRO M C COMPUTER 
RADIUS CF CURVATURE FETKOO 

TRUE CGG LEG 
KEAS. DRIFT V E R T I C A L V E R T I C A L D R I F T TOTAL CCCRCINATE c C L C 5 U H E S St Vf fUT 
DEPTH ANGLE DEPTH SECT ION DIREC DISTAFCE ANGLE C E G / K C F 

D M DEG D c 

7 C 1 1 1 T C £ 

-A 3 30 4 5 <.5 3 6 1 5 . 4 2 1 9 6 6 . A 3 S 39 H 1 6 3 8 . 6 2 1 0 9 1 . 67 H 1 9 6 9 . 0 6 S 33 AC 36 H . 34 A 
^ 5 8 0 U 8 0 3 7 8 6 . 3 C 2 1 A 8 . 7 1 s AO N 1 7 7 9 . 4 1 <: 1 2 0 7 . 92 M 2 1 5 0 . 6 7 S 3A 10 1 2 V - 9 * 6 

<766 5 0 0 3 9 0 8 . 3 2 2 2 8 8 . 8 3 s AO N 1 6 8 6 . 9 A c 1 2 S 8 . 15 N 2 2 9 0 . 3 6 S 3A 3 1 36 N 1 .C75 
A9aA 5 2 0 4 C 4 5 . 5 1 2 A 5 7 . 6 0 s 43 H 2 0 1 3 . 8 1 s IA 1 0 . 29 H 2 A 5 8 . 5 6 S 35 0 2 1 U 1 - A C 9 
5 2 0 5 5 2 0 A 1 80 - 3 A 2 6 2 9 . 2 7 s 4 2 M 2 1 A 1 . C A s 1 5 2 6 . 96 M 2 6 2 5 - 7 6 S 35 2 9 A6 H . 2 6 0 

5A22 5 1 0 4 3 1 6 - 6 7 2 7 9 9 . 7 5 s A3 M 2 2 6 7 . A C s 1 6 A 2 . 77 H 2 7 9 5 . 9 6 s 35 55 26 N - 5 8 0 
5 6 7 0 5 0 30 4 A 7 3 . 5 e 2 9 9 0 . 7 9 s A2 w 2 A 0 8 . 9 9 s 1 7 7 2 . 51 M 2 9 9 0 - 63 5 36 20 42 K . 3 7 2 

5 9 2 1 5 0 30 4 6 3 2 . 2 3 3 1 6 3 . A 4 s 43 2 5 5 1 . 7 9 s 1 9 0 3 . 26 H 3 1 8 3 . 4 5 5 36 A3 6 . 3 0 7 

6 1 4 1 5 0 0 4 7 7 2 . 9 1 3 3 5 1 . 3 6 s 44 w 2 6 7 4 . 4 £ c 20 1 9 . 79 H 2 3 5 1 . 4 7 S 37 3 37 S . A 1 7 
6 328 4 6 ; 5 A 8 9 5 - 6 6 3 A 5 1 . 9 5 s 45 H 2 7 7 5 . 7 1 5 2 1 1 9 . 26 N 3 A 9 2 . 2 5 S 37 2 1 4 3 N - 7 J 2 
6 5 1 6 4 7 0 5 0 2 1 . 7 6 2 6 2 9 . 6 9 s A5 M 2 6 7 4 . 3 C 2 2 1 7 . 86 N 26 3 C . 4 9 5 37 39 16 M . 9 2 1 

6 7 4 7 4 7 0 5 1 7 9 . 3 0 3 7 9 7 . 0 3 s A5 w 2 9 9 3 . 7 6 5 22 3 7 . 32 K 379 8 . 1 1 S 37 58 A9 K -CQO 


